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A modern felvondhajtasok kovetelményei

A hajtastol megkdveteljtiik, hogy egyenletes gyorsulassal
és lassulassal, randitasok és karos lengesek nélkil moz-
gassa a fulkét és pontos szintbeallast biztositson. A fizikai
jellemzdket olyan hatarértekek kozt kell tartani, mely az
utasokban nem kelt kellemetlen érzest.

A motorok és a szabalyozok kivalasztasanal figyelembe

kell venni a zajszegeny Kkivitelen feltl, a felvono névileges

menetsebességét, a gazdasagossagi, az éelettartam és a
karbantartasi kovetelményeket is.




Frekvencia valtoztatassal m Ukodo szabalyozott fel-
vonohajtasok.

Két csoportra oszthatok :

- U, /f; valtoztatassal mikodd szabalyozott hajtasok (Ezek
foképp az ipari frekvenciavaltokbol atvett tipusok, melyek
felvono hajtasokra csak korlatozottan kb. 1,2m/s sebességig
hasznalhatoak.)

- Fluxusvektor szabalyozassal mikodé (mezdorientalt) sza-
balyozott felvonohajtasok, melyek lehetéve teszik, hogy az
aszinkron (szinkron) gepek a kivalo szabalyozhatdésagu

kllsG gerjesztesi egyenaramu gepekhez hasonlo mddon
viselkedjenek es allo allapotban is rendelkezésre alljon a

teljes motornyomaték.




Az alloreszkori frekvencia valtoztatasa

Az aszinkron motorok fordulatszama a haromfazisu
gerjesztés hatasara a legrésben kialakulé forgd magneses
tér fordulatszamatol és a forgorésznek a forgd magneses
tertdl valé elmaradasatol - a szliptdl - fligg.
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Az aszinkron motorok allérészere kapcsolt haromfazisu
valtakozo fesziltseg f; frekvenciajanak valtoztatasaval
valtoztathato a forgdo magneses mezé n, szinkron fordulat-
szama és ezzel egyitt a forgorész fordulatszama is. Ez a

modszer vesztesegmentes fordulatszam-valtoztatast tesz
lehetbveé.

Allando fluxus gy valésithatd meg, hogy a gép kapocs-

feszlltséget a frekvenciaval aranyos modon kell valtoztatni.




A nyomatek kialakulasanak fizikai kepebdl kovetkezik,
hogy adott @ fluxus és adott n,—n fordulatszam eltéres ese-
teben a nyomaték ugyanakkora, barmekkora is a forgomezé

n, abszollt fordulatszama.

Az aszinkron motor nyomatéka a forgd magneses ter
fluxusanak negyzetétdl fligg :
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Ha a frekvenciat (f;) a nevleges folé noveljuk, akkor a teli-
tddés miatt, az allorészkori feszultseg effektiv erteket (U,)
nem novelhetjuk, ezért a nyomatek a frekvencia négyzetével
forditott aranyban csokken.




M(n) jelleggorbe alakulasa a kapocsfeszultseg (U,) és a

taplalo frekvencia (f,) aranyos valtoztatasakor




A taplalo frekvencia (f,) és a kapocsfeszultség (U,)
egyidejUi valtoztatasara alkalmas félvezet6s berendezesek
bonyolult felépitesiiek és tobbféle kialakitasuk lehetséges.
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A felvono hajtasokban altalaban az impulzusszélesség
modulaciés (PWM, ISZM), feszlltség invertereket hasznal-
juk. Ezek jellemzdi :

Egyeniranyité : haromfazisi (3F2U6U) vezérelt, vagy a
kisebb teljesitmenyeknél nem vezérelt kiviteli. (Ekkor a

pufferkondenzator kezdeti toltbaramanak csokkentéserol
ktlon kell gondoskodni.)

Kozbensd egyenaramu kor : puffer kondenzatort es az
igényesebb kiviteleknél DC kori induktivitast tartalmaz.

Inverter : fesziltseég inverter, impulzusszélesség (PWM,
ISZM), modulacioval.




Haromfazisu PWM (ISZM) frekvenciavalto
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Egy fazis be- és kimeneti jelalakjai. (Kimenet 50Hz.)

Scales
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Egy fazis be- és kimeneti jelalakjai. (Kimenet 50Hz.)

Scales
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Az aszinkron (szinkron) géepek lemezelt allérészének hor-
nyaiban haromfazisu tekercselés van. A fazisok egymastol
villamosan 120%ra helyezkednek el a térben. Bennik

egymastol idében 120%ra eltolt szinuszos aramok folynak.

Ebbdl adodoan a legresben az ereddé magneses mezé

"kdrbehalad", kialakul az u4gynevezett forgd magneses
mezo.

Ha ez, — egy kdzvetlen aramkarrel - le van tiltva, akkor nincs
szinuszos aram, ennek megfeleléen forgomez6 sincs.
Ugyanez igaz, akkor is, ha pl. akar két IGBT is zarlatos.
Ekkor — egy adott helyzetl -, magneses tér alakul ki, de az
nem forog.




Kdzvetlen gate (bazis) tiltas (Hardware Base Block) kiala-
kitasa ket fliggetlen bemeneti csatornan keresztil. (Az egyik

bemenet, ES kapuaramkoron keresztil a PWM vezérl jelet

tiltja, mig a masik altalaban az optocsatolok tapfesziltseget
kapcsolja le. Barmelyik tiltd jel 6nmagaban is hatasos.)
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Aram Park vektor mezdéorientalt szabalyozasnal. (Zart hurok)
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Kérdes :
Az EN 81-1 szerint

a felvonomotorok taplalasa

megvalosithato-e foaramkori
kontaktorok nelkul ?

Valasz : 7?7




Mit ir el 6 az EN 81-1 szabvany ?

12.7. A hajtas ledllitasa és allo allapotanak ellenérzése.

A villamos biztonsagi berendezések mikodésekor a felvono
ledllitAsa a kOvetkezOk szerinti legyen.

12.7.3 Félvezetd eszkOzokon keresztlul taplalt és vezérelt
valtakozo- vagy egyenaramu motorok.

A kovetkezd megoldasok egyiket kell alkalmazni :

Ha a felvond allo hely-

zeteben a két kontaktor egyikének féerintkezdi nem nyit-
nak, akkor a felvono ujrainditasat legkes6bb a kdvetkezd

iranyvaltaskor meg kell akadalyozni.




1. egy kontaktorbol, amely minden sarkon
az energia-hozzavezetést. A kontaktor huzoétekercseét

legalabb mindegyik iranyvaltas el6tt le kell kapcsolni.

Ha a kontaktor nem enged el, meg kell akadalyozni a
felvono ujbali inditasat,

egy vezeérl6berendezéshdl, amely a félvezet6 elemek-
ben az energia-hozzavezetest,

eqgy feltigyel6berendezesbdl, amely ellen6rzi, hogy az
energia-hozzavezetés a felvond minden megallasakor
megszakad-e.

Ha az Uzemszerl megallaskor az energia-hozzavezetest
a félvezetd eszk6z nem szakitja meg, akkor




a feligyel6 berendezesnek a kontaktort el kell enged-

tetni, €s meg kell akadalyozni a felvonoé Ujrainditasat.

12.7.4 A 12.7.3. szakasz b) bekezdésének 2. pontja szerinti
vezerlbberendezeseket és a 12.7.3. szakasz b) be-
kezdesenek 3. pontja szerinti feligyel6berendezéseket nem
kell a 14.1.2.3. szakasz szerinti villamos biztonsagi kap-
csolaskent kiviteleznei.

(Hibaelemzes)




14.1.1. Hibaelemzés.

A 14.1.1.1.1 szakasz szerinti hibak (pl. a. feszllt-
ségkimaradas, b. feszultsegcsokkeneés, f. a kontaktor
vagy relé horgonyanak meg nem huzasa, vagy nem

teljes meghuzasa, g. a kontaktor vagy relé horgonyanak

el nem engedese, h. a kapcsoloérintkez6 nyitasanak el-
maradasa, I. a kapcsoloerintkez6 zarasanak elmaradasa,
stb.) egyike sem vezethet egymagaban a felvond villa-

mos berendezéseben veszélyes Uzemi allapot kiala-
kulasahoz.

A hibak kozul kizarhatoak a 14.1.1.2 es/vagy a H
melléklet (Elektronikus epit6elemekre vonatkozo hibaki-
zarasok) szerintiek.




14.1.1.2. A kapcsoloerintkezOk nyitasanak elmaradasat (a
14.1.2.2. szakasz szerinti) biztonsagi kapcsolok (kenyszer-
muakodtetésa relék) esetén nem kell figyelembe venni.

Figyelembe kell venni meég a fekre vonatkozo koévetelményt :

12.4.2.3.1. A fékszerkezet energia-hozzavezetést legalabb
két, egymastol flggetlen villamos keészllek szakitsa meg.

Ezek ugyanazok a késztilékek lehetnek, amelyek a felvono-

gep villamosenergia-hozzavezetéset is megszakitjak. Ha a
felvond allo helyzeteben ezen keszllékek féérintkez6i nem
nyitnak, az uUjraindulast legkésébb a kdvetkez6 iranyvaltas-
kor meg kell akadalyozni.




Osszefoglalva az EN 81-1 szerinti kovetelményeket.

akkor ha az
tanusitva van, hogy egyenértékili a lekapcsolasa a kontak-
toréval.

Ellendrzes :

A felvono allo allapotaban ellenérizni kell, hogy a lekap-
csolas ketszeres biztonsaggal megtortent.

Ha a lekapcsolas csak egyszeresen tortént meg, akkor a
felvono Ujraindulasat meg kell akadalyozni, legkésdébb a
kOvetkez6 iranyvaltaskor.




EN 81-1 12.7.3 a) szerinti megoldas (Ket kontaktoros)
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A frekvenciavaltok vezérléset, azok gépkdnyveben meg-
hatarozott szekvencia szerint kell végezni.

A meghibasodasok elkerllese végett fontos a megfelel6
* engedelyezd jel (GS Szabalyozo engedélyezés)
» a fékontaktor be- es kikapcsolasa (ZS f6kontaktor vezérlés)

» €s a mechanikus fék be- es kikapcsolasa (ZB fek vezeérlés).
Ha ezen vezérl6 jelek szekvenciaja nem megfelel6, akkor

foként a biztonsagi kér megszakadasakor, - mely azonnal

kivaltja a fokontaktorok elejtését -, lephet fel meghibasodas.

(Versenyfutas a mili-
secundumokert. Ez fékent a szinkron hajtasoknal kritikus, ha
armatura rovidrezaras is van.)




GS szabalyozo engedélyezd jel vezeérlése.

FRC-F / FRC-Q

Kl. 53 (GS)

v G|
L

o __.—(-—— K. 20 (+24V ext.)

ke [ Ikes o o o0—0" o—0 o
A2 A2
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Hilfsschalter von den Schiitzen, die
nicht mit ZS-Relais geschaltet werden

K1, K2: Fahrschiitze |/ drive contactors
KGS: Kleinrelais / small relay t gglpsfv?tf::t::ésb;ftt#:r%?:;azcstors'
EMO04: Elektronikmodul / electronic module

. A szaba-

EMO04 elektronika - lyozét a kontaktorok ki-
| kapcsolasa elétt tiltani
kell 1




EN 81-1 12.7.3 a) szerinti megoldas (Ket kontaktoros)
ElGnye :
Lathatd és biztonsagos kétszeres megszakitas eés galvani-

kus levalasztas.
Egyszeri kialakitas. (Nincs specialis kovetelmény.)

Hatranya :

Aram alatti megszakitas a frekvenciavalté meghibasodasa-

hoz vezethet.

Nagyobb teljesitmények esetén a két kontaktor alkalmazasa
koltséges.

Nagyobb meghibasodasi lehetdség.

Nagyobb helyigény.




Mikor lehet a szabvanytol eltérni ?

Akkor, amikor egy

azt, hogy az alkalmazott megoldas, legalabb a vo-
natkozd szabvanyban megadottal egyenértek(i és az mara-
dektalanul kielégiti a vonatkozo iranyelv (direktiva) el6irasait.

Jelen téemakor elemzésekor, figyelembe kell venni a
2006/42/EK jel(, Gépekrél szolo iranyelv (Gép-direktiva) és
95/16/EK jell, Felvono iranyelv (Felvono-direktiva)
kOvetelményeit.

(Megjegyzés : a 2006/42/EK gép-direktiva, modositotta a
95/16/EK felvono-direktivat is.)




2006/42/EK gépekrdl szo6ld iranyelv a 98/37/EK (régi gep-
direktiva) felllvizsgalt valtozata, mely 2009. 12. 29.-én le-

pett hatalyba. Ennek a kapcsolodo temakorei :

24. cikk 8151 A gépekrdl szol6 iranyelv és a felvonoiranyelv kozotti hatarvonal
1.2.1. 8184 A vezeérlérendszerek biztonsaga €s megbizhatésaga
1.2.2. 8185 Vezérléberendezések

Ebben lév6 hivatkozas :

A vezerlérendszerek biztonsaggal 6sszefliggd részeinek tervezésere vonatkozo

el6irasokat az EN 1SO 13849-1 szabvany'!®> (megj.: EN 954-1 moédositott eés kibo-
vitett valtozata) és az EN 62061 szabvany!® tartalmazza.

115 EN ISO 13849-1:2008 Gépek biztonsaga. Vezérlérendszerek biztonsaggal
Osszefiiggd szerkezeti részei. 1. rész : A kialakitas altalanos elvei (ISO 13849-
1:2006).

116 EN 62061:2005 Gépi berendezések biztonsaga. A biztonsaggal 6sszefiiggé
villamos, elektronikus és programozhatd elektronikus vezeérlérendszerek
muakodesi biztonsaga (IEC 62061:2005).




MSZ EN 954-1:1999 szabvany a vezérlési kategoriak
kilonb6z6 biztonsagtechnikai teljesitbképessegét definialta : B, 1, 2, 3,
4-es kategoria. Pl.: a 3-as kategoria : kétszeres lekapcsolas, ellenérzés
nélkal.

MSZ EN ISO 13849-1:2008 szabvany a kilonb6z6 bizton-
sagtechnikai teljesitbképesség besorolasahoz, szamszeri
PL (Performance Level) szinteket definial : PL a, b, c, d, e.
Ezek az Orankenti veszelyes kieses, atlagos valoszinlUsegi
értekét adjak meg. Ezek alapjan B, 1, 2, 3, 4-es kategoriat
hataroz meg.

MSZ EN 62061:2005 szabvany, az MSZ EN ISO 13849-1

szabvany alternativajat jelenti. A biztonsagtechnikai teljesi-
t6képességet SIL (Safety Integrity Level) szintekkel, harom
fokozatba (SIL 1, 2, 3) sorolja.




95/16/EK felvono iranyelv a tobb helyen is hivatkozik a
2006/42/EK gepekrdl szolo iranyelvre. Ennek a kapcsolodo
témakore :

94. § A gépiranyelv felvonokra vonatkozo lenyeges kv~ etelményei

Tartalmazza a gépiranyelv azon lényeges egészsegiigyi es biztonsagi kovetel-
menyeit, amelyek alkalmazhatok a felvonokra.

A 98/37/EK iranyelv I. mellekleteben szerepl O lenyeges egészsegugyi és

biztonsagi kovetelmenyek (Megjegyzés : a 2006/42/EK szerinti felilvizsgalat
folyamatban van.)

1.2.1. A vezérlérendszerek biztonsaga és megbizhatésaga




Osszefoglalva : taladlkozhatunk olyan frekvenciavaltékkal,
melyek a gepekrél szolo iranyelv ala tartozé szabvanyok
szerint vannak tanusitva. Ezek a felvondkban csak a felvono
iranyelv alad tartoz6 EN 81-1 szabvany el6irasai szerint
alkalmazhatoak.

Vannak olyan gyartok is, akik a gepekrdl szolo iranyelv ala
tartozo szabvanyok és a felvono iranyelv ala tartozé EN 81-1

szabvany eldirasai szerint is tanusittattak a berendezesei-

ket. Ekkor csak az EN 81-1 szerinti tanusitas az ervéenyes.

Tovabba olyan gyartok is vannak, akik csak a felvono irany-
elv ala tartozé6 EN 81-1 szabvany elbirasai szerint tanusit-
tattak a berendezeéseiket.




Osszefoglalva, a teljesség igénye nélkil, néhany felvondban

Is alkalmazott frekvenciavalto, - kilénb6z6 szabvanyok sze-

rinti -, tandsitasat :

Tipus

Gyarto

EN 954-1

EN ISO 13849-1

EN 62061

A1000

Yaskawa

Cat. 3

PL c

SIL 2

L1000A

Yaskawa

Cat. 3

PLd

SIL 2

12.7.3b (1K)

L7

Yaskawa

Cat. 3

12.7.3b (1K)

DYNAVERT L

Loher

12.7.3b (1K)

UNIDRIVE SP

Control Techniques

12.7.3b (1K)

ATVT71L

Schneider

12.7.3b (1K)

UNIDRIVE SP/EN81

Control Techniques

12.7.3a (0K)

RST-IMD

RST

12.7.3a (0K)




EN 81-1 12.7.3 b) szerinti tanusitott megoldas (1 K)

Safety Chain
Circuit

Elevator Controller

Contactor Close Contactor Check

Command

(Restart Permission)

Yyvy

H1

Safe Disable Monitor -\:

YASKAWA CIMR-LC 000000

H2 HC Up/Down
Speed selection; ...

(NC, H2-1 [=58)

H1l, H2 tanusitott be-
meneteken keresztll a
frekvenciavalto a
K2 kontaktor.
Ellen6rzes :

A felvond allo allapo-
taban ellenérizni kell,
hogy a lekapcsolas

kétszeres biztonsaggal

megtortent.




EN 81-1 12.7.3 b) szerinti megoldas (Egy kontaktoros)
ElGnye :

Lathato és biztonsagos megszakitas es galvanikus leva-
lasztas.

Egyszeri kialakitas. (Nincs specialis kovetelmény.)
Koltségtakarékos megoldas.

Hatranya :

Aram alatti megszakitas a frekvenciavalté meghibasodasa-

hoz vezethet.




Kérdes :
Az EN 81-1 szerint

a felvonomotorok taplalasa

megvalosithato-e foaramkori
kontaktorok nelkul ?

Valasz : IGEN, akkor ha ...




muiszaki megoldast alkalmazunk,
amelyik kielégiti a biztonsagos inditasgatlas (STO : Safe
Torque Off) kdvetelmenyeit, melyet a korabbi terminologia
szerint biztonsagos letiltasnak hivtunk,

hiba esetén, a nem szandékozott forgasi mozgas kialaku-
lasat megakadalyozzuk,

az alkalmazott alkatrészekkel és aramkori kialakitasokkal
kapcsolatos specialis kovetelmenyeket betartjuk,

és mindezt egy fuggetlen, akkreditalt tanusitd szervezet
részerél, - a termekminta vizsgalata alapjan -, kiallitott
"Megfeleldségi Tanusitvany” igazolja.

Tovabba a vezérlés kialakitasanal, az izembehelyezésnél
és az ellendrzeseknél




,STO” (biztonsagos nyomatek lekapcsolas) alkalmazasanak
feltételei az RST-IMD frekvenciavaltonal. 3.105.32. rajz. |.

o Segedrelék helyettesitik a féaramkori menet kontaktorokat
és biztositjak, a frekvenciavalto vezérlésen keresztil a motor

energiaellatasanak a megszakitasat. Itt nem kell biztonsagi

reléket alkalmazni.

(A ket aramkords kialakitas lehetové teszi ebben az elren-
dezésben, a kényszermikodtetest erintkez6ket tartalmazo
relek mell6zéset).
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IMD/FRC-F/FRC-Q [1F] 1 I3
A S g
Eingangsspannung STO1 und STO2: 24VDC +10% iqi in- 3 i =1 et & o
Zeitversatz STO1 <=> STO2 beim Ein- und Ausschalten: max. 60ms Dlgltal%%;:aﬁ'[}%gange RS'Q'asyaSﬁ?,iﬂg R N = 2
Input voltage STO1 und STO2: 24VDC +10% | | |
Time delay STO1<=> STO2 when switching on and off: ma  x. 60ms .. —
STO-Platine TU s2 AS ZB EU
CTTE CAL YT Y1 [/
£
u v|w PE 2l18|e oz 20w oo |+z4VGs “w . [ro|ru |3 4|5| c‘9|7|8| |10|11| |12|13|14|
a Geschitzte Verlegung der Signale £ 2 /\
= STO1 und STO2 bei Verlegung o ¥ ] I | I
auf3erhalb vom Schaltschrank ] I | I
Protected installation of signals A EM-04 5 (u ©
STO1 and STO2 if installing S\ o 2 ] I | So I
outside of the cabinet 219 N 8o o 02 s
53 | = F= £ N2 ~3
. s 2y 35 155l [ge| I35l
<8 37 52 |Ez g2
: _ £5 Es |[8as] |e8 |SE|
Riickmeldung nur informativ, da KSTOL al we 8L So o é o
v keine zwangsgefiihrten Kontakte ; g8 huw I .= l | c ? l
3 uvw A Feedback only informatively because -l o S 59
335 PE B of non forcibly actuated contacts KsToZ L > ] [ | Ec [
2& 3,.._ 25 i £6
'é.lg %E KBR1 5
@
| |
<n wuw
J b Ld L
~N \/ ~N

v S SN

24V-Signal oder potentialfreies
Signal von externem Relaismodul

Ste u e ru n g 24V signal oder potential free
Llft Contr_ol signal von external relaiy module

Relais- /Schiitz-
relays/contactors

Freigabe Bremse Freigabe Fahrt
Release of the brake Release of driving

KBR1
KSTO1, KSTO2: Relais ohne zwangsgefuhrte Kontakte
Relays without forcibly actuated contacts
KBR2
Km\ KBR1, KBR2: Schitze mit zwangsgefiihrten Kontakten
Contactors with forcibly actuated contacts
KBR2
@ I M D MaRstab |

Bremse FRC-F / FRC-Q 3.105.32

Zchngs.-Nr.:

Datum Name
Bearb. [ 21.06.10 | Muller

Gepr. o> b
N:ﬁ; General schematic diagram STO wiring

[
KGS/
KBR1 KBR2 KsTOL KSTO2 Erios
Blatt
@ L A 1

D
" ” U ° = [RST]| Elektronik GmbH e
lindex| Rev.| And.Nr.| Freigabe [Namel L | 18l

[ Prinzipschaltbild STO-Verdrahtung




,STO” (biztonsagos nyomatek lekapcsolas) alkalmazasanak
feltételei az RST-IMD frekvenciavaltonal. 3.105.32. rajz. |I.

o Segedrelék helyettesitik a féaramkori menet kontaktorokat
és biztositjak, a frekvenciavalto vezérlésen keresztil a motor

energiaellatasanak a megszakitasat. Itt nem kell biztonsagi

reléket alkalmazni.

(A ket aramkords kialakitas lehetové teszi ebben az elren-
dezésben, a kényszermikddtetésli erintkezdket tartalmazo
relek mell6zéset).

. a ket STO vezerl6 jel huzalozasat vedetten kell
kialakitani. A vezérldszekrényen kivil arnyekolt kabelt kell
alkalmazni, vagy elkulonitett kabelcsatornaba kell vezetni.
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IMD/FRC-F/FRC-Q [ [ I:
A S g
Eingangsspannung STO1 und STO2: 24VDC +10% iqi in- 3 i =1 et & o
Zeitversatz STO1 <=> STO2 beim Ein- und Ausschalten: max. 60ms Dlgltal%%;:aﬁ'[}%gange RS'Q'asyaSﬁ?,iﬂg R N = 2
Input voltage STO1 und STO2: 24VDC +10% | | |
Time delay STO1<=> STO2 when switching on and off: ma  x. 60ms .. —
STO-Platine TU 32 Zs ZB EU
CAL N T YT [/
o E
o e % %g
U|V|]|W|PE gle LZDB L% § +24v[ano) |+24VGS “w ... |RO|RU |3 4|5| ':“-|7|8| |10|11| |12|13|l4|
a Geschitzte Verlegung der Signale £ 2 /\
= STO1 und STO2 bei Verlegung o ¥ ] I | I
auBerhalb vom Schaltschrank ] I | I
Protected installation of signals EM-04 5 (u ©
STO1 and STO2 if installing 2 ] I | So I
outside of the cabinet R 8o o 02 = g
53 | = F= £ N2 ~3
22| |32 - 3 ]
i |5 29 25 128l |ge| ls3l
28 a2 zc [ ]UC[ OE)Q |c-—[
. - 25| 5% s Es 23 25 e S
Riickmeldung nur informatres a £ S £ So o E=g-1
v keine zwangsgefiihrten Kontakte . g8 huw I > l | o ? l
3 uvw A Feedback only informatively because -l o S 59
43 PE £x of non forcibly actuated contacts L3> ] [ | & [
2& 3,.._ 25 i £6
: | |
¥ sg <
23 o w
| |
1 1 Job b4 L
v \/ \/ ~ \/ ~N
No5e 24V-Signal oder potentialfreies
4 25238 S Signal von externem Relaismodul
QgsE
g g te u e ru n g 24V signal oder potential free
R ft | signal von external relaiy module
Wikt Wil . Lift contro

g

Bremse FRC-F / FRC-Q zorngenrs | 3-105.32

Datum Name

KBR1
KSTO1, KSTO2: Relais ohne zwangsgefuhrte Kontakte
Relays without forcibly actuated contacts
KBR2
e KBR1, KBR2: Schitze mit zwangsgefiihrten Kontakten
Contactors with forcibly actuated contacts
KBR2
@ I M D MaRstab |

Bearb. [ 21.06.10 | Muller

< < Gepr. Prinzipschaltbild STO-Verdrahtung
Norm General schematic diagram STO wiring
KBRL KBR2 KsToL KksTo2 S
Blatt
ad A A d 1

P
" ° = [IRST| Elektronik GmbH 310555 skd

lindex| Rev.| And.Nr.| Freigabe [Namel L |

1 Bl




,STO” (biztonsagos nyomatek lekapcsolas) alkalmazasanak
feltételei az RST-IMD frekvenciavaltonal. 3.105.32. rajz. Ill.

A mechanikus fek vezerleset az EN 81-nek megfeleléen
redundans modon (kétszeres biztonsaggal) kell kialakitani.

. A fek kontaktornal - vagy az annak megfelel6
kOzvetitd relénél - specialis, keényszermikddtetést erintke-

z6k sziikségesek. Biztonsagi relét kell alkalmazni.

(Az EN 81-1 szabvany 14.1.1. (Hibaelemzeés) pontja miatt.
Ez alol mentesit a 14.1.1.2., mely szerint a kapcso-
l0érintkez6k nyitdsanak elmaradasat biztonsagi kapcsolok
(relek) eseten nem kell figyelembe venni.)
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IMD/FRC-F/FRC-Q [[F [ [E
AN S T
Eingangsspannung STO1 und STO2: 24VDC +10% A5 g, = . g et ~ -
Zeitversatz STO1 <=> STO2 beim Ein- und Ausschalten: max. 60ms Dlgltal%%ir:af\vsogange Rsleallasyagatgp:lntg = = = i
Motor Input voltage STO1 und STO2: 24VDC +10% | | |
Time delay STO1<=> STO2 when switching on and off: ma  x. 60ms .. s
STO-Platine Tu 32 A ZB EU
STO board |— /‘—| og \ \
uwis
€
518 g5
U|V|W]|PE g % g g g +24v] anp| |+24ves “w RO|RU |3 4|5| DC*|7|8| |10|11| |12 13 l4|
a Geschiitzte Verlegung der Signale £z /\
= | STO1 und STO2 bei Verlegung % © ¥ I I | I
auf3erhalb vom Schaltschrank ] I | I
Protected installation of signals A EM-04 5(©u o
STO1 and STO2 if installing o\ o = ] I | = I
outside of the cabinet 2fle | €05 o 08 53
3% 3 n= c© N &= i— °
25| |32 = S c 509 ]
® <4 22 I8l 2 5|
£5 £2 lggl (25| 1835l
Ruckmeldung nur informativ, da KSTO1 al we S g -Fa 3 o £ g_
v keine zwangsgefihrten Kontakte : [0} 8 huw ] > [ | 5 Q [
3 V) w @ Feedback only informatively because = = S 52
iz PE L= of non forcibly actuated contacts KSTO2 £z ] [ | = [
25 3~ 2s ks |88
i I 5 [ (I
58 33 <
%5 5 KBRL ®
o5 0g [
<n wuw
- \/ v <I 9\/ é 9
\/ NS
tos5e 24V-Signal oder potentialfreies
[ %é g§ S Signal von externem Relaismodul
| QESE
Eéég te ue ru ng 24V signal oder potential free
278 .I:t signal von external relaiy module
= EEETS 2R g Lift control

N

KBR1

KBR2

Brake

q <
KGS/
lKBRl KBR2 KSTO1 KSTO2 EMO4

KSTO1, KSTO2:

Relais ohne zwangsgefiihrte Kontakte
Relays without forcibly actuated contacts

KBR1, KBR2: Schitze mit zwangsgefihrten Kontakten
Contactors with forcibly actuated contacts
IM D MaRstab |
FRC-F / FRC-Q Zchngs.-Nr.: 3'105'32
Datum Name
zza;f' 210610 1 Mlller Prinzipschaltbild STO-Verdrahtung
Norm General schematic diagram STO wiring
H, Blftt
H Datei:
5 IRST] Elektronik GmbH 3.105.32 skd
lindex| Rev.] And.Nr.| Freigabe [Namel L 9" | 1 Bl




,STO” (biztonsagos nyomatek lekapcsolas) alkalmazasanak
feltételei az RST-IMD frekvenciavaltonal. 3.106.32. rajz. |.

A mechanikus fek vezerleset az EN 81-nek megfeleléen
redundans maodon (kétszeres biztonsaggal) kell kialakitani.

. A fek kontaktornal - vagy az annak megfelel6

kOzvetitd relénél - specialis, keényszermikddtetést erintke-

z6k szikségesek. Biztonsagi relét kell alkalmazni.

« Normal Uzemben engedélyezett a ket fék kontaktor
(illetve az annak megfelel6 kozvetitd relé) idoben eltolt
muikodtetese is, a fekmuikodtetes zajhatas csokkentése
érdekében. (A fék egyeniranyito ketlépcsds vezérlése, ahol
a KBR2 a szabadonfuto dioda kort szakitja meg.)
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KBR_AC

KBR_AC

Bremse
Brake

Freigabe Bremse Freigabe Bremse T
AC-Seite
Release of the brake

AC side

DC-Seite
ase of the brake
DC side

Freigabe Fahrt
Release of driving

IMD/FRC-F/FRC-Q 171 1 [
g||¢ 8 2
Eingangsspannung STO1 und STO2: 24VDC +10% iqi e 2 : = r e &=
Zeitversatz STO1 <=> STO2 beim Ein- und Ausschalten max. 60ms Dlgltal%lizgli?aﬁ'[}%gange R'glealésyagﬁlgpa&g B 2 5 8
Input voltage STO1 und STO2: 24VDC +10% | | |
Time delay STO1<=> STO2 when switching on and off:  max. 60ms ..
STO-Platine TV 32 z3 ZB EU
ST Tl CAL 1N T Y1 /]
& E
o ® >
|_|_|_|_| i ok
U|lV|W|PE E 5 g LZD5 % +24v|GND |+24VGS ggv1 RO|RU |3 4|5| 'x$|7|8| |10|11| |12|l3‘14|
a Geschiitzte Verlegung der Signale T T /\
= | STO1 und STO2 bei Verlegung %’ P | | ] I
aulRerhalb vom Schaltschrank | | ] l
Protected installation of signals A EM-04 5 (u o
STO1 and STO2 if installing 8\ o 2 | | ] So I
outside of the cabinet 2|2 To o 0l s
3 o= c®© N &= 3
33 - s ©
i 39 25 1281 |8e| Is5l
o3 T2 K] G € = =g
_ _ £ 5 £x [85] |g5 |5
Ruckmeldung nur informativ, da KSTO1 al we 5 £ % ° () é o
v keine zwangsgefiihrten Kontakte . [0} 8 Hhw | > | I o 9 I
3 uvw » Feedback only informatively because - o 5 =
335 PE f25 of non forcibly actuated contacts KsTo2 % = | | ] Ec I
32 B3 =
3~
5g ] S | | l |
(gg gﬁ KBR_AC LrE
£: g2 (. [
<n wu
o \/ \/ é ;\/ <| ;
\ y e ~N ~N
—>
Orc| L Zeitversau beimWNgchalten um do5e 24V-Signal oder potentialfreies
weroc| L $'Emr:::"c‘v‘ewhé" mk‘# e £228 S Signal von externem Relaismodul
| o reduce noise of bral 8gEE
 —— g§§§ teuerung 24V signal oder potential free
R f I signal von external relaiy module
/‘ it Lift contro

L

[

q
KGS/
[ KBR_AC [ Jxeroc KSTOL KSTO2 EMo4

KSTO1, KSTO2:

KBR_AC, KBR_DC:

Relais ohne zwangsgefiihrte Kontakte
Relays without forcibly actuated contacts

Schitze mit zwangsgefiihrten Kontakten
Contactors with forcibly actuated contacts

IM D MaBstab
FRC-F / FRC-Q e, 3.106.32
Datum Name
— Prinzipschaltbild STO-Verdrahtung
BGe:;rb' 19.08.10 | Miiller (zeilversgtzte Bremsschiitz-Abschaltung)
Norh General schematic diagram STO wiring
(time shifted switch off of brake contactors)
P Blatt
. " 1
= IRST Elektronik GmbH 310697 skd
lindex] Rev And.Nr.| Freigabe|Name L ¥ | 18l
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IMD/FRC-F/FRC-Q 171 1 [
|| 8 2
Eingangsspannung STO1 und STO2: 24VDC +10% iqi e 2 : = r e &=
Zeitversatz STO1 <=> STO2 beim Ein- und Ausschalten : max. 60ms Dlgltal%lizgl;:aﬁv(s)gange R'glealésyagﬁlgpa&g B 2 5 8
Input voltage STO1 und STO2: 24VDC +10% | | |
Time delay STO1<=> STO2 when switching on and off:  max. 60ms .
STO-Platine TV 32 z3 ZB EU
ST Tl CAL 1N T Y1 /]
GE
oees iz
U|lV|W|PE E g % LZD5 % +24v|GND |+24VGS ggv1 ... |ROJRU |3 4|5| 'x$|7|8| |10|11| |12|l3‘14|
a Geschiitzte Verlegung der Signale BlC /\ | I
= | STO1 und STO2 bei Verlegung %’ g | |
aufierhalb vom Schaltschrank | | ] l
Protected installation of signals A EM-04 5 (u o
STO1 and STO2 if installing o\ o 2 | | ] So I
outside of the cabinet M SO 4 =0
" 22 23 g5 53
32 - =9 )
B 3e e || e
e = =g
£5 £a €5 o9 s TS
Riickmeldung nur informativ, da 73 we 52 < Z’, @ £ g
v keine zwangsgefiihrten Kontakte . [0} 8 Hhw | > | I o 9 I
3 uvw » Feedback only informatively because - o 5 =
35 PE f25 of non forcibly actuated contacts % = | | ] EQ I
32 B3 =
iz 3~ £ S | |
£8 55 <
73 5 T
o5 0 iy
£: g2 (. [
1 1 4 L bd b
Y 1 \/ \/ ~ \/ ~
kerac | Zeitersaz beim Abschalten um \Eg/og 24V-Signal oder potentialfreies
weroc| L $'Emr:::"c‘v‘evf"e;" T £228 S Signal von externem Relaismodul
| o reduce noise of brake 8gEE
 —— g%ég teuerung 24V signal oder potential free
R f I signal von external relaiy module
1 | ic Lift contro
Freigabe Bremse Freigabe Bremse
AC-Seite DC-Seite Freigabe Fahrt
KBR AC Release of the brake Release of the brake Release of driving
- AC side DC side

KBR_DC KSTO1, KSTO2: Relais ohne zwangsgefiihrte Kontakte
Relays without forcibly actuated contacts

KR DC KBR_AC, KBR_DC: Schitze mit zwangsgefihrten Kontakten
- Contactors with forcibly actuated contacts
I M D MaRstab |

KBR_AC

Bremse
Brake FRC-F/ FRC'Q Zchngs.-Nr.: 3.106.32
Datum Name
m— — Prinzipschaltbild STO-Verdrahtun
Bearb. {19.08.10 | Mdller (zeilversgtzte BremsschUtz-Abschaltgng)

Gepr.
Norm General schematic diagram STO wiring

<
KBR_AC KBR_DC KsTOL KsTO2 S (time shifted switch off of brake contactors)
H, Blait
\/ i i i -

" N = IRST] Elektronik GmbH s

lindex] Rev And.Nr.| Freigabe|Name L ¥ |

1 Bl




,STO” (biztonsagos nyomatek lekapcsolas) alkalmazasanak
feltételei az RST-IMD frekvenciavaltonal. Alkatrészekkel
szembeni specialis kdvetelmények.

o Altalanos iranyelv, hogy a szigetelési és kuszoétavolsagok
az EN61800-5-1 szabvany szerintiek, a kdrnyezet szennye-
z6dés alapjan tortend besorolas ,3"-as, lll.-as tulfesziltségi
osztaly figyelembe vételével.

« A fék kontaktornal, - vagy az annak megfelelé kdzvetit6 re-
lenél - specialis, kenyszermUkodtetest érintkezdk (biztonsa-
gi relek) szuksegesek.

* A biztonsagos levalasztas akkor teljestl, ha a szigetelési
és kuszotavolsagok = 5,5mm

o Atiitési szilardsadg min. 3000V AC vagy 4240V DC, a

mukaodtetd tekercs és érintkez8k kdzotti, valamint az érintkezd csoportok kdzott.
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RST-IMD - Uj frekvenciavalté generacié STO (biztonsagos

nyomaték lekapcsolas) funkcidval. Megfeleloseqgi Tanusitvany.

TUVNORD

Konformitatsaussage
zur Baumusterpriifung

Registrier-Nr.: 44 799 10 386406 000

(1) Produkt, Typ: Funktion ,Safe Torque OFF* fur Frequenzumrichter der
Serie IMD mit Steuerungsplatine “‘STO”
zur Verwendung als Aufzugsantrieb ohne Fahrschiitze

(2) Hersteller: RST Elektronik GmbH
Tannenstrasse 11
D-74229 Oedheim

(3) Bescheinigungsinhaber: Siehe Hersteller
(4) Auftragsdatum: 24.08.2010
(5) EG-Richtlinie: Aufzugsrichtlinie 95/16/EG
(6) Priiflaboratorium: TUV NORD CERT GmbH, Priiflabor Produktsicherheit
(7) Nummer und Datum des 10 799 386406 000 vom 25.08.2010
Priifberichts:
(8) Ausstellungsdatum: 25.08.2010
(9) Beigefiigte Dokumente: Keine
(10) atzli il \nwer
Priifergebnis: Antriebe mit Umrichtern der Serie IMD mit Steuerungs-

platine “STO™ erfilllen bei Verwendung geeigneter
externer Schaltmittel zur Ansteuerung der sicheren
Reglersperre und bei Einhaltung der in den Anwen-
9 o die
9 Pl der EN 81-1,
12.7.3.a und 14.1.1./Anhang H und halten alle relevan-
ten Anforderungen der Richtlinie 95/16/EG ein.

Diese dient als dlage fur die
Konformitatserklarung des Herstellers.

Anhang: Diese darf nur mit dem
igehdrigen Anhang (1 Seite) werden.
TUV NORD CERT GmbH Langemarckstr. 20
Zertifizierungsstelle 45141 Essen
Maschingn Tel.: +49 201 825-2460

Fax: +49 201 825-2860

R/ Laborenz Seite 1/2

Anhang zur Konformititsaussage Nr. 44 799 10 386406 000

(a) Allgemeine Angaben:

(b)  Produkt, Typ:

siehe Seite 1

Funktion ,Safe Torque OFF* fur Frequenzumrichter der
Serie IMD mit Steuerungsplatine “STO”
zur Verwendung als Aufzugsantrieb ohne Fahrschitze

©
(d)

(e) Abstinde zwischen
Sicherheits- und

i der
sicheren Reglersperre: 24V DC

EN81-1 und EN60664-1

TUV NORD CERT GmbH
Zertifizierungsstelle

R Laborenz

Die sichere ist durch zwei unabhangige
Schaltmittel anzusteuern.

Die Zuleitung zwischen den externen Schaltmitteln und
dem Eingang der sicheren Reglersperre am Umrichter
ist bei Montage auBerhalb eines Schaltschranks ge-
schitzt zu verlegen.

GemaR EN 81-1, Abschnitt 12.4.2.3.1. muB die Energie-
zufuhr zur Bremseinrichtung durch mindestens zwei

werden. Dies kénnen die gleichen Betriebsmittel sein,
die auch die Energiezufuhr zum Triebwerk unter-
brechen.

Diese Anforderung ist im Rahmen der Aufzugsinstalla-
tion zu realisieren.

Die im Dokument »Sicherheits- und Installations-
hinweise zur Funktion ,Sicherer Halt* (STO)« in den
Prinzipschaltbildern Nr. 3.105.32 und Nr. 3.106.32
beschriebenen Konzepte zur Ansteuerung der Bremse
des

T den
12.4.2.3.1. der EN81-1.

Langemarckstr. 20
45141 Essen

Tel.: +49 201 825-2460
Fax: +49 201 825-2860
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,STO” (biztonsagos nyomatek lekapcsolas) alkalmazasanak
feltételei az RST-IMD frekvenciavaltonal.

* GS jel ellenbrzese.

e STO jelek ellenérzése.

« Magneskapcsolok-alaphelyzet felligyelet ellendrzese.

Az STO funkcio alkalmazasa eseten

, ha ez a funkcio szakszerllen meg-
valositott, folérendelt felligyeleti- és biztonsagi rendszerbe
integraljak.




Kontaktor nélkuli megoldas

ElGnye :
» KOltsegcsokkenés a féaramkdri magneskapcsoldk elmara-

dasa miatt, mely kilonésen magasabb teljesitményeknel le-

het jelentOs.

 Egyszerlibb szerelés, mert a motorkabel kdzvetlentl az in-
verterre csatlakozik.

« Kedvezdbb EMC/RFI megfelel6ség (nincs megszakitas az
arnyékolt motorkabelben).

 Felvond megbizhatobb rendelkezesre allas (kevesebb
elektromechanikus elem).

o Csokken az inverter meghibasodasi valészinisége, mely
pl. hibas tiltaskor lephet fel, killondsen vész STOP esetén.




Kontaktor nélkuli megoldas

Hatranya :
 Nincs galvanikus levalasztas a betaplalo halozatrol.

(Szerelésnél erre fokozottan figyelni kell )

 TObblet kovetelményeket tamaszt a vezérlésekkel szem-
ben.

A hasznalt alkatreszekkel szemben specialis kovetelme-
nyeket tamaszt.

o Tobblet kbvetelmenyek az tizembe helyezes és az ellendr-
zések soran.




KOszonOm a turelmuket !
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